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Descripcion de contenidos:

e Tecnologia de los sistemas de control automatico.

. Modelado y analisis de sistemas dinamicos de control realimentado.
. El PID industrial.

e Autématas programables y sus aplicaciones al control automatico.

Requisitos previos:

Se recomienda haber cursado las materias de Matematicas y Fisica

Relacién de asignaturas que proporcionan los conocimientos y competencias requeridos:

Matematicas |. Mateméticas Il. Matematicas Il

Quimica

Electricidad y Magnetismo. Mecénica. Termodinamica

Informatica

Expresion Gréfica y Disefio Asistido por Ordenador

Teoria de Mecanismos. Tecnologias de Fabricacién. Ciencia de Materiales.
Sistemas Eléctricos. Sistemas Electronicos

La asignatura establece los pilares para el analisis y sintesis de las técnicas utilizadas en el control y la automatizacién de
procesos. Asi mismo describe los elementos tecnolégicos mas utilizados dentro del &mbito de la automatizacion industrial.

Competencias:

Competencias generales

G1 - Capacidad de analisis y sintesis.

G2 - Capacidad de aplicar los conocimientos a la practica.
G3 - Planificacién y gestion del tiempo.

G4 - Comunicacion oral y escrita de la propia lengua.

G6 - Habilidades informaticas basicas.

G8 - Capacidad de aprendizaje.

G9 - Habilidades de gestion de la informacion (habilidad para buscar y analizar informacion procedente de fuentes diversas).
G10 - Capacidad critica y autocritica.

G11 - Capacidad de adaptacion a nuevas situaciones.
G13 - Resolucién de problemas.

G15 - Trabajo en equipo.

G19 - Habilidad para trabajar de forma auténoma.

Competencias especificas

C6 - Conocimientos sobre los fundamentos de automatismos y métodos de control.

Resultados del aprendizaje: ‘

El alumno:

e  Conocerd y sabra aplicar la tecnologia (dispositivos y herramientas software) propia de los sistemas de control y
automatizacion industrial.

e  Conocerd y sabra obtener los modelos representativos de los sistemas reales para afrontar un control automatico.
e  Conocera y sabra aplicar técnicas de andlisis y disefio de sistemas realimentados de control.
e  Conocera y sabra aplicar las técnicas de programacion de autématas.
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‘ e  Sera capaz de implementar sistemas de control y automatizacion industrial. ‘

Temario ‘

TEMARIO DE AULA.

1. INTRODUCCION A LA AUTOMATIZACION Y CONTROL INDUSTRIAL. DEFINICIONES. EVOLUCION
HISTORICA. TIPOS DE CONTROL DE PROCESOS.

2. TECNOLOGIAS APLICADAS A LA AUTOMATIZACION INDUSTRIAL: NEUMATICA, HIDRAULICA,
ELECTROTECNICA. SISTEMAS HIBRIDOS. ELEMENTOS DE GENERACION, TRATAMIENTO, CONSUMO
Y MANDO. REPRESENTACION ESQUEMATICA. DISENO DE APLICACIONES.

3. MODELIZACION DE SISTEMAS DINAMICOS LINEALES. DOMINIOS Y MODELOS PARA EL ESTUDIO DE
LOS SISTEMAS DINAMICOS. MODELIZACION DE SISTEMAS EN LA INGENIERIA.

4. ANALISIS Y SINTESIS DE SISTEMAS LINEALES EN EL DOMINIO DEL TIEMPO. RESPUESTAS
NORMALIZADAS DE SISTEMAS DE PRIMER Y SEGUNDOS ORDEN. SISTEMAS DE ORDEN SUPERIOR.
ERRORES EN REGIMEN ESTACIONARIO. ESTABILIDAD DE SISTEMAS: CRITERIO DE ROUTH-
HURWITZ

5. ANALISIS Y SINTESIS DE SISTEMAS LINEALES EN EL DOMINIO DE LA FRECUENCIA. DIAGRAMAS DE
NYQUIST. ESTUDIO DE LA ESTABILIDAD DE NYQUIST. DIAGRAMAS DE BODE. ESTUDIO DE LA
ESTABILIDAD DE BODE. LUGAR DE LAS RAICES.

6. EL AUTOMATA PROGRAMABLE COMO ELEMENTO DE CONTROL INDUSTRIAL. PROGRAMACION DE
APLICACIONES. ESTRUCTURA DEL P.L.C. CICLO DE FUNCIONAMIENTO. SISTEMAS Y LENGUAJES DE
PROGRAMACION.

7. EL CONTROLADOR PID INDUSTRIAL. ANALISIS Y SINTESIS DE LAS ACCIONES PROPORCIONAL,
INTEGRAL Y DERIVATIVA. INTRODUCCION AL AJUSTE DE CONTROLADORES.

TEMARIO DE LABORATORIO Y CAMPO.

1. PRACTICAS DIRIGIDAS A LA SIMULACION Y MONTAJE DE CIRCUITOS NEUMATICOS,
ELECTRONEUMATICOS, HIDRAULICOS Y ELECTROHIDRAULICOS.

2. PRACTICAS DIRIGIDAS AL ANALISIS Y SINTESIS DE SISTEMAS DINAMICOS.
3. PRACTICAS DIRIGIDAS A LA PROGRAMACION DE AUTOMATAS PROGRAMABLES.
4. PRACTICAS DIRIGIDAS A LA IMPLEMENTACION DE CONTROLADORES

Bibliografia ‘

Neumatica industrial: disefio, seleccién y estudio de elementos neumaticos. Jesus Pelaez Vara, Esteban Garcia.
Dossat. Afio: 2002

Prontuario de neumatica industrial: electricidad aplicada. José Roldan Vilora. Paraninfo. Afio: 2001
Automatismos eléctricos, neumaticos e hidraulicos. Florencio Jesis Cembranos Nistal. Paraninfo. Afio: 2002
Autdématas programables: entorno y aplicaciones. Enrique Mandado Pérez. Thomson-Paraninfo. Afio: 2006
Autématas programables. Josep Balcells, José Luis Romeral. Marcombo. Afio: 1997

Automatizacién: problemas resueltos con autématas programables. Pedro J. Romera, J. Antonio Lorite,
Sebastian Montoro. Paraninfo. Afio: 1994

Modern Control Systems. Richard C. Dorf, Robert H. Bishop. Pearson/Prentice Hall. Afio: 2008
Automatic control systems. Benjamin C. Kuo. John Wiley & Sons. Afio: 2003
Sistemas de control para ingenieria. Norman S. Nise. Compafiia Editorial Continental. Afio: 2002

Ingenieria de control moderna. Katsuhiko Ogata. Pearson Educacion. Afio: 2010
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Modalidades organizativas:

Métodos de ensefianza:

MO1.: Clases tedricas.

MO?2: Clases préacticas

MO3: Seminarios y préacticas aula
MO4: Tutorias

MO5: Exposicién de trabajos, realizacion de examenes.

MEZ: Leccion magistral

ME2: Précticas de laboratorio
ME3: Estudio de casos

ME4: Clases préacticas

MES5: Defensa y evaluacion de temas y superacion de
pruebas

MES6: Resolucion de ejercicios y problemas

Organizacién

Actividades presenciales:

AP1: Clases tedricas 41
AP2: Clases practicas de aula 15
AP3: Practicas de laboratorio 30
AP4: Pruebas presenciales de evaluacion

Actividades no presenciales (trabajo auténomo):

H-b

Total horas presenciales

Horas

ANP1: Estudio autonomo individual o en grupo

estimadas

ANP2: Resolucion individual de ejercicios, cuestiones u otros trabajos, actividades en biblioteca o similar

similar

ANP3: Preparacion en grupo de trabajos, presentaciones (orales, debates,...), actividades en hiblioteca o

Evaluacion

Total horas estimadas de trabajo autonomo 135

Total horas estimadas 225

Recuperable/

0,

Sistemas de evaluacion: Comun para todas las titulaciones donde se imparta la asignatura /otzct);)lre No

Recuperable

. o . No

SEX: Evaluacion continuada 20%

recuperable
SE2: Prueba de evaluacion global de los contenidos teéricos y practicos (aula y laboratorio) de
la asignatura, que se desarrollara en la fecha y lugar que marque de forma oficial la Escuela de | 60% Recuperable
Ingenieria Industrial
SE3: Valoracion de las habilidades précticas adquiridas en practicas de laboratorio 20% Recuperable

dedicacion a tiempo parcial.

Comentario: ‘

Para los estudiantes a tiempo parcial (reconocidos como tales por la Universidad), las actividades de evaluacién no
recuperable podran ser sustituidas por otras, a especificar en cada caso. Esta posibilidad se habilitara siempre y cuando la
causa que le impida la realizacion de la actividad de evaluacion programada sea la que ha llevado al reconocimiento de la
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Con el objetivo de planificar para el estudiante a tiempo parcial las actividades sustitutivas, éste debera entregar al profesor
responsable de la asignatura un documento acreditativo que justifique su dedicacién parcial fuera de la universidad junto
con su dedicacion horaria.

Criterios criticos para superar la asignatura:

Para superar la asignatura el alumno debera cumplir:
- SE1 minimo: 5 puntos (sobre una escala de 0 a 10 puntos).
- SE2 minimo: 4 puntos (sobre una escala de 0 a 10 puntos).
- SE3 minimo: 4 puntos (sobre una escala de 0 a 10 puntos).
- SE1+SE2+ SE3MAYOR O IGUAL A5 PUNTOS (SOBRE UNA ESCALA DE 0 a 10 PUNTOS)
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