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Descripcion de contenidos: ‘

e Plantear los procesos de Andlisis y Sintesis de mecanismos.

e Plantear y Resolver problemas cineméaticos del estudio de mecanismos con el uso de distintas
herramientas y planteamientos.

e Plantear y Resolver problemas basados en el estudio dindmico de mecanismos con el uso de distintas
herramientas y planteamientos.

o Disefnar para cualquier aplicacion, mecanismos y magquinas con pares superiores: Levas y Engranajes.

e Analizar mecanismos espaciales tanto en su parte cinematica como en su parte dinamica.

. Conocer y diseflar Maquinas ciclicas. Volantes y reguladores.

Requisitos previos:

Son imprescindibles, y por tanto se recomiendan, conocimiento de Matematicas, Expresién Grafica, Fisica, Quimica

e Informética

Relacién de asignaturas que proporcionan los conocimientos y competencias requeridos:
Matematicas, Mecanica, Expresion Grafica en la Ingenieria, Informatica.

1.- Introduccién a la Teoria de Mecanismos.

2.- Posicion, velocidad y aceleracion.
3.- Levas y Engranajes.

4.- Fuerzas en maquinas.

5.- Maquinas ciclicas.

Competencias:

Competencias generales

G1. Capacidad de analisis y sintesis.

G2. Capacidad de aplicar los conocimientos a la practica.

G3. Planificacion y gestion del tiempo.

G6. Habilidades informéticas basicas.

G7. Habilidades de busqueda.

G8. Capacidad de aprendizaje.

G9. Habilidades de gestion de la informacion (habilidad para buscar y analizar informacion procedente de fuentes diversas).
G10. Capacidad critica y autocritica.

G13. Resolucion de problemas.

G15. Trabajo en equipo.

G19. Habilidad para trabajar de forma auténoma.

Competencias especificas

C7. Conocimiento de los principios de teoria de maquinas y mecanismos.

Resultados del aprendizaje:

e Conocer los métodos de andlisis y sintesis de mecanismos

e  Conocer los métodos de andlisis dinamico de maquinas como soélidos rigidos

e Representar correctamente los cuerpos que componen una maquina o mecanismo y las coacciones que
aparecen en sus uniones

e  Obtener la resolucion cinemética y dindmica de mecanismos y maquinas por diferentes métodos:
energéticos y newtonianos, comparando sus resultados

e Aprender programas de simulacién numérica aptos para la sintesis y el andlisis de mecanismos y
maquinas.
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Temario ‘

CAPITULO I.- INTRODUCCION.
1.- Introduccién al estudio de las cadenas cinematicas.

CAPITULO II.- POSICION Y DESPLAZAMIENTO.

2.- Determinacion de la posicidn de eslabén y cadena cinematica.
3.- Mecanismos de eslabones articulados.

4.- Mecanismos de movimientos y caracteristicas especiales.

CAPITULO IIl.- CINEMATICA DE LOS MECANISMOS PLANOS.

5.- Velocidad del movimiento plano.

6.- Andlisis grafico de velocidades en mecanismos (1).

7.- Andlisis grafico de velocidades en mecanismos (2).

8.- Métodos analiticos para analisis de velocidades en mecanismos planos (1).
9.- Métodos analiticos para analisis de velocidades en mecanismos planos (2).
10.- Aceleracion del movimiento plano.

11.- Andlisis grafico de aceleraciones en mecanismos (1).

12.- Andlisis grafico de aceleraciones en mecanismos (2).

13.-Métodos analiticos para analisis de aceleraciones en mecanismos planos (1).
14.- Métodos analiticos para andlisis de aceleraciones en mecanismos planos (2).
15.- Métodos algebraicos en el analisis cinematica de mecanismos planos.

CAPITULO IV.-PARES SUPERIORES EN MAQUINAS: LEVAS Y ENGRANAJES.

16.- Disefio de levas (1).

17.- Disefio de levas (2).

18.- Engranajes. Superficies primitivas y superficies de los dientes (1).

19.- Estudio del engrane de los engranajes paralelos y concurrentes. Continuidad del engrane
20.- Estudio del engrane de los engranajes paralelos y concurrentes. Interferencias Deslizamiento.
21.- Correcciones del diente.

CAPITULO V.- ANALISIS DE FUERZAS EN MECANISMOS.
22.- Fuerzas Estaticas (1).

23.- Fuerzas dindmicas (1).

24.- Anélisis numérico de fuerzas en maquinas.

CAPITULO VI- ELEMENTOS EN MAQUINA CICLICAS.
25.- Volantes.
26.- Reguladores.

“Teoria de maquinas y mecanismos", JOSEPH EDWARD SHIGLEY.
"Cinematica y Dindmica de Maquinas", ADELARDO DE LAMADRID Y ANTONIO CORRAL.
"Mecanica de Maquinas", HAM - CRANE - ROGERS DEL CASTILLO.

"Mecanismos y Dinamica de Maquinaria", HAMILTON H. MABIE & FRED W. OCVIRK.
“Disefio de Mecanimos. ERDMAN & SANDOR.
“Coleccion de Problemas de Cinemética y Dindmica”, JOSE ANTONIO ALBA IRURZUN.

I S A o
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- Clases tedricas

- Clases précticas (obligatorias)
- Seminarios/practicas de aula
- Exposicién de trabajos

- Realizacion de exdmenes

- Trabajo individual

Leccién magistral

Précticas de laboratorio

Estudios de casos précticos y resolucion de problemas
Defensa y evaluacion de temas y superacion de pruebas
Elaboracién de informes de las practicas.

Resolucion de problemas

Estudio y trabajo autonomo

Organizacion

Actividades presenciales: Horas
- Clases Tedricas 26

- Clases Précticas (aula + informética) 10+10

- Clases Précticas (laboratorio) 10

- Evaluacion

Total horas presenciales

4

Actividades no presenciales (trabajo autonomo): eslt_:?nr:(jas
- Estudio individualizado. 30
- Trabajos individuales y en grupo 40
- Preparacion presentacion de practicas de laboratorio 20

Evaluacion

ASISTENCIA A PRACTICAS OBLIGATORIA.

Trabajos y ejercicios realizados (Asistencia y participacion en actividades presenciales,
Exposicion de trabajos, Estudio de casos y desarrollo de proyectos, Resolucion de problemas). | 49 Recuperable

Practicas de laboratorio (Memoria de trabajo y/o informe de practicas) 10 Recuperable

Total horas estimadas de trabajo auténomo

Total horas estimadas 150

Recuperable/
No
Recuperable

Evaluacion final (examen y prueba escrita).

50 Recuperable

Comentario: ‘

Los trabajos a realizar tendran contenido tedricos y de desarrollos informaticos. Se realizaran de manera coherente
entre los avances producidos en aula y en informatica.

Criterios criticos para superar la asignatura:
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