Seminario:

Mecanica vectorial

aplicada a los robots industriales

Sesion 1 (4° edicion)

14 de septiembre de 2012
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ql(t) = ei + emaxt2
(.Jl(t) = 2 émaxt
Ejl(t) = 2 émax

PROGRAMA e INSCRIPCION: http://www.unirioja.es/cu/celvira/

.

Organiza:

Departamento de Ingenieria Eléctrica UNIVERSIDAD DE LA RIOJA
Escuela Técnica Superior de Ingenieria Industrial




	Página 1

