TABLA DE ADAPTACION
al GRADO EN INGENIERIA EN ELECTRONICA INDUSTRIAL Y AUTOMATICA

de los Estudiantes de Ingenieria Técnica Industrial en
ELECTRONICA INDUSTRIAL

La siguiente tabla recoge todas las posibles correspondencias entre las asignaturas de INGENIERIA TECNICA
INDUSTRIAL EN ELECTRONICA INDUSTRIAL y el Grado en INGENIERIA EN ELECTRONICA INDUSTRIAL Y
AUTOMATICA.

Si una asignatura esta incluida en varias correspondencias, sélo se podra solicitar el reconocimiento de créditos
por una de las opciones. Es decir, cada asignatura superada del plan en extincidon solo puede utilizarse una vez
a efectos de reconocimiento de créditos en el plan que lo sustituye.

Las correspondencias en las que el nimero de créditos de la Ingenieria Técnica antigua sea inferior al nUmero
de créditos ECTS del Grado nuevo, s6lo se podran aplicar cuando el nimero total de créditos superados de la
Ingenieria Técnica antigua sea igual o superior al total de créditos ECTS que se solicita sean computados a
efectos de acumulacion de créditos.

Los créditos de las asignaturas no consideradas a efectos de acumulacion de los créditos necesarios para la
obtencion del Grado nuevo y siempre que no hayan conducido a la obtencién de otro titulo oficial, tendréan la
consideracion de créditos transferidos, incluyéndose en todos los documentos académicos oficiales acreditativos
de las enseflanzas seguidas por el estudiante.

Ingenieria Técnica Industrial en Grado en Ingenieria en
Electrénica Industrial Electrénica Industrial y Automatica
Cédigo Asignatura Créditos Curso Cdédigo Asignatura Créditos Curso
1041001 | Matematicas | 7,5 1° 836 Matematicas | 6 1°
1041002 | Fundamentos de 6 10 843 Informatica 6 10
Informatica
840 Mecanica 6 1°
1041003 | Fisica 9 1°
842 Termodinamica 6 10
1041004 E’;‘ges'c’” CrEifize 7 6 10 839 Expresion Grafica y DAO 6 10
1041005 'I\E"ettodqoj 6 10
StadiSHces 837 Matematicas |1 6 1°
1041013 | Matematicas |1 4,5 20
1042001 | Matematicas 4,5 10 844 Matematicas 11 6 10
Especiales
1041006 | Teoria de Circuitos 7,5 1° 490 Sistemas Eléctricos 6 2°
1041007 | [€cnologia 4,5 10 494 Sistemas Electrénicos 6 20
Electrénica |
1041008 | Electrénica Digital 6 10 643 Electronica Digital y 6 30
Microprocesadores
1042007 | Taller Electrénico 4,5 10 649 Disefio de Aplicaciones 6 40
Electrénicas
1041010 | Sistemas Mecanicos 6 1° 493 Teoria de Mecanismos 6 2°
sl || = CENTER 7,5 10 641 Electrénica Analégica 6 30
Analégica
Automatizacion °
1041012 Industrial | 4.5 2 497 Control y Automatizacion 9 20
1041025 Regulag:lgn 45 20 Industrial
Automética |
ApanEe | AT LEREES 6 20 644 Electrotecnia 6 30
Electromecéanicos
1042005 | SiStemas 7.5 20 656 Sistemas Embebidos 6 40
Microprogramables
1041014 Electro_nlca i 7,5 2° 642 Electrénica de Potencia 6 3°
Potencia
1041015 | Regulacion 6 20 645 Ingenieria de Control 6 30
Automatica Il
1041016 Instrurm_entamon 45 20 646 Instrumgntacnon 6 30
Electrénica | Electrénica
1041018 Informa_ltlca 4.5 20 489 Informgtlca} Industrial y 6 30
Industrial | Comunicaciones
AgEaE | £ EMIETEEED ¥ 6 30 496 Gestién de Empresas 6 20
Produccién




Ingenieria Técnica Industrial en Grado en Ingenieria en
Electrénica Industrial

Coédigo

Asignatura

Créditos Curso

Cdédigo

Asignatura

Electrénica Industrial y Automatica

Créditos Curso

1041020 Instrurn(_entamon 6 30 651 Instrurr_]entac:lon 6 40
Electrénica Il Industrial
650 Inf(?rmatlca Industrial 4.5 40
Informatica Aplicada
1041021 Industrial 11 6 e Automatizaciéon de
647 Sistemas de Produccién 4,5 40
Flexible
1041022 Automa_tlza(:lon 6 30 502 Automqtlzauon 6 30
Industrial 11 Industrial
1041023 | Oficina Técnhica 6 3° 618 Proyectos 6 4°
1043004 | Frocesado Digital 6 Opt. 654 Procesado Digital 4,5 40
de Senales
SlEEUES Tecnologia Electrénica
1043005 | Industriales de 6 Opt. 658 9 y 4,5 40
- de Control
Potencia
Clouriel 37 Control y Programacion
1043001 | Programacion de 6 Opt. 640 y Frog 6 30
de Robots
Robots
1043002 | Sistemas de 6 Opt. 655 Sistemas de Percepcion y 6 40
Percepcion Vision Artificial
1043007 | Sistemas de 6 Opt. 841 Electricidad y 6 10
Proteccion Magnetismo
Disefio de
1043008 | Aplicaciones 6 Opt. 657 Sistemas robotizados 6 4°
Industriales

@ Esta correspondencia se hara siempre que el nimero total de créditos superados del Programa de Doctorado
antiguo sea igual o superior a los créditos ECTS computados a efectos de acumulaciéon de créditos.



